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1.CZESC OGOLNA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Zakres zastosowania Specyfikacji Technicznej.
Specyfikacja techniczna wchodzi w sktad dokumentacji przetargowej i stanowi jeden z dokumentow kontraktowych przy
zleceniu irealizacji robdt zwigzanych. Nazwa i lokalizacja inwestycji zostata podana w tytule dokumentacji.

Projekt budowlany "Remontu pomieszczenh kuchni i stotdwki szkolnej w Szkole
Podstawowej nr 7", ul. Zimna16 zlokalizowanej na dziatce nr ewid. 484", obreb 15.

1.2. Zakres robot objetych Specyfikacjq Techniczng.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne dotyczace realizacji robot instalacji i przytaczy
elektrycznych sa zgodne z zapisami ustawy z dn. 29.01.2004 r. Prawo zamowien publicznych oraz Rozporzadzenia Ministra
Infrastruktury z dn. 02.09.2004 r. w sprawie szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji
technicznych

wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego.

1.3. Okreslenia podstawowe (tj. definicje pojec¢ uZywanych w Specyfikacji Technicznej)

Dziennik budowy - opatrzony pieczgcia Zamawiajgcego zeszyt, z ponumerowanymi stronami, stuzacy do notowania
wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych robot, przekazywania
polecen i zalecen, oraz korespondencji technicznej pomiedzy Zamawiajacym, Wykonawca i Projektantem.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do reprezentacji w
sprawach realizacji kontraktu.

Kosztorys ofertowy - wyceniony kompletny kosztorys slepy.

Kosztorys naktadczy - opis robot w kolejnosci technologicznej ich wykonania z podaniem ilosci.

Ksigga obmiaru - akceptowany przez Zamawiajacego zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania przez



Wykonawce obmiaréw wykonanych robdt w formie wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych zatgcznikéw. Wpisy w
ksiedze obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Zamawiajacego (dla robot dodatkowych i zamiennych).

Materiaty - wszelkie tworzywa i produkty, niezbedne do wykonywania rob6t zgodne z dokumentacja projektowo-
kosztorysowa, zaakceptowane przez Zamawiajacego.

Polecenie Zamawiajacego - wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez przedstawiciela Zamawiajacego w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw dokumentacji projektowe;.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4. Ogolne wymagania dotyczgce robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa, specyfikacja
techniczng i poleceniami Zamawiajacego.

1.5.1 Przekazanie placu budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach przetargowych przekaze Wykonawcy plac budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy oraz co najmniej dwa egzemplarze petne;j
dokumentacji kontraktowe;.

1.5.2 Dokumentacja projektowa.

Wykonawca otrzyma od Zamawiajacego co najmniej dwa komplety dokumentacji budowlanej — czgé¢: projekty budowlano-
wykonawcze.

Dokumentacja ta zawiera¢ bedzie rysunki, obliczenia i dokumenty zgodne z rozporzadzeniem podanym w pkt. 1.3.
Dokumentacj¢ powykonawcza Wykonawca sporzadzi na wlasny koszt, chyba ze umowa bedzie stanowi¢ inacze;j.

1.5.3 Zgodnos$¢ robét z dokumentacja projektowa i specyfikacja techniczna.

Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Zamawiajacego stanowi¢ beda czes¢ umowy, a wymagania wyszczeg6lnione choéby w jednym z nich beda obowigzujace
dla Wykonawcy, tak jakby byty w catej dokumentacji. Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow lub opuszczen w
dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu zobowigzany jest powiadomi¢ Zamawiajacego, ktory dokona odpowiednich
zmian i poprawek. W przypadku rozbieznosci opis wymiarow jest wazniejszy od odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie
wykonywane roboty oraz dostarczone materiaty musza by¢ zgodne z dokumentacja projektowsa i specyfikacja techniczng.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej powinny by¢ uwazane za wielkosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okres$lonego przedziatu. Cechy materiatéw i elementow, obiektow i budowli
powinny by¢ jednorodne i wykazywaé bliska zgodnos$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty ich cech nie powinny
przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. Jezeli przedziat tolerancji nie zostat okreslony w dokumentacji
projektowe;j lub specyfikacji technicznej, to nalezy przyjac tolerancje akceptowane zwyczajowo dla danego rodzaju robot. W
przypadku gdy materiaty lub roboty nie s3 w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub specyfikacja techniczng i
wplyneto to na niezadowalajaca jako§¢ budowli lub obiektu, to takie materiaty i roboty nie zostang zaakceptowane przez
Zamawiajacego. W takiej sytuacji elementy robot powinny by¢ niezwlocznie rozebrane i zastapione innymi na koszt
Wykonawcy.

1.5.4 Zabezpieczenie materialéw i sprzetu.

Wykonawca jest zobowigzany zabezpieczy¢ uzywany przy realizacji zadania sprzet i materialy zgodnie z wytycznymi
ujetymi w zaakceptowanym przez Zamawiajacego projekcie organizacji zaplecza i robot. Koszt zabezpieczenia i
dozorowania placu budowy ponosi wykonawca na podstawie odrgbnej umowy o ochronie mienia z Generalnym Wykonawca.

1.5.5 Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca robot instalacyjnych ma obowiazek znad i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego. Powinny zosta¢ podjete odpowiednie srodki zabezpieczajace przed:

zanieczyszczeniami zbiornikéw i ciekow wodnych pytami, paliwami, olejami, chemikaliami oraz innymi

szkodliwymi substancjami,

przekroczeniem norm zanieczyszczenia powietrza pytami i gazami,

przekroczeniem norm halasu,

mozliwos$cia powstania pozaru.

Optaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji norm okreslonych odpowiednimi przepisami ochrony §rodowiska
obcigzaja Wykonawce robot.

Wody powierzchniowe i gruntowe nie moga by¢ zanieczyszczone w czasie robot. Baza sprzgtu i transportu

moze zostac zlokalizowana na te-renie zaplecza budowy pod warunkiem pozytywnej opinii projektu organizacji zaplecza
przez lokalne stuzby ochrony srodowiska. Wykonawca nie powinien stosowaé innej technologii robot niz okreslona przez
Zamawiajacego pod rygorem ich wstrzymania.

1.5.6 Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie
straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.



1.5.7 Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktére w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza si¢ materialow
wywolujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wickszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.
Wszelkie materialy odpadowe uzyte do rob6t musza mie¢ aprobate techniczna wydang przez uprawniona jednostke,
jednoznacznie stwierdzajaca brak szkodliwego oddzialywania materialu na srodowisko. Jesli Wykonawca uzyt materiatow
szkodliwych dla otoczenia wedtug warunkow szczegdtowych kontraktu, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie
dla srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8 Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na i nad powierzchnia ziemi i za urzadzenia podziemne, oraz uzyska od
wiascicieli tych urzadzen potwierdzenia informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania
budowy. Wykonawca zobowiazany jest przewidzie¢ rezerw¢ czasowa w harmonogramie robot na wszelkiego rodzaju roboty
w zakresie przelozenia instalacji podziemnych i powiadomi¢ Zamawiajacego oraz wlasciciela uzbrojenia o zamiarze
rozpoczecia robot. Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych przez Zamawiajacego.

1.5.9 Ograniczenia obcigzen osi pojazdow.

Wykonawca dostosuje si¢ do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie materialdw i wyposazeniana iz
terenu robot. Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe wszelkich robodt i materiatdéw uszkodzonych w wyniku przewozu
nadmiernie obcigzonych pojazdow i fadunkéw.

1.5.10 Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Powotany przez Generalnego Wykonawce kierownik budowy, zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra infrastruktury z dn.
27.08.2002 r. w sprawie szczegolowego zakresu i formy planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz szczegétowego
zakresu rodzajow robot budowlanych, stwarzajacych zagrozenia bezpieczenstwa i zdrowia ludzi oraz Rozporzadzeniem
Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.2003 r. w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia, opracuje, przez rozpoczgciem budowy, ,,plan bioz”. Podczas realizacji robot Wykonawca
powinien przestrzega¢ wszystkich przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma
obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywatl wszelkie urzadzenia
zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegaja oddzielnej zaptacie i sa uwzglgdnione w Cenie Kontraktowe;j.

1.5.11 Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong roboét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robdt od daty ich
rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Zamawiajacego. Wykonawca bedzie utrzymywac
roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby obiekty i budowle lub ich
elementy byly w zadawalajacym stanie przez caty czas do momentu odbioru ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek
czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Zamawiajacego powinien wznowi¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12 Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne przepisy i
wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za ich przestrzeganie.
Wykonaweca bedzie przestrzegat praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan
odnosnie ich wykorzystywania, a o swoich dziataniach w sposéb ciagly bgdzie informowal Zamawiajacego.

1.5.13 Ré6wnowazno$¢ norm i przepisow prawnych.

Gdziekolwiek w kontrakcie powotane sg konkretne normy lub przepisy, ktore spelnia¢ majg materialy, sprzet i inne
dostarczone towary, oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywa¢ postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw, o ile w kontrakcie nie postanowiono inaczej. Moga by¢ rowniez
stosowane inne odpowiednie normy i przepisy zapewniajace zasadniczo rowny lub wyzszy poziom wykonania, pod
warunkiem wcze$niejszej ich akceptacji przez Zamawiajacego.



2. MATERIALY
2.1 Zrédta uzyskania materialow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed planowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialdow przeznaczonych do robot
Wykonawca przedstawi szczegdétowe informacje dotyczace zrodia ich wytwarzania, zamawiania lub wykonywania,
odpowiednie swiadectwa dopuszczenia do obrotu. W razie zadania Zamawiajacego Wykonawca przestawi wyniki badan
laboratoryjnych, probki materiatdw do ich zatwierdzania przez Zamawiajacego. Wykonawca zobowigzany jest do
dokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniaja wymagania specyfikacji
technicznej i dokumentacji projektowej w czasie postepu robot.

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang wywiezione przez Wykonawce z terenu budowy, badz zlozone w
miejscu wskazanym przez Zamawiajacego. Jesli Zamawiajacy zezwoli na uzycie tych materiatdéw do innych robét, niz do
tych dla ktorych zostaly zakupione, to koszt materialow zostanie przewarto§ciowany przez Zamawiajacego. Kazdy rodzaj
robot, w ktorym znajduja si¢ nie dopuszczone, nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wlasne
ryzyko, liczac si¢ z ich nie przyjeciem i brakiem zaptaty.

2.3 Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu ich wbudowania byty zabezpieczone przed
zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jako$¢ 1 wtasciwos¢ do robdt i byty dostepne do kontroli przez Zamawiajacego.
Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Zamawiajacym lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.4 Wariantowe stosowanie materialow.

Jesli dokumentacja projektowa przewiduje mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialdow w wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Zamawiajacego o swoim zamierzeniu co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu
albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Zamawiajacego. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Zamawiajacego.

3.SPRZET

Wykonawca zobowiazany jest do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakosé
wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot musi by¢ zgodny z oferta Wykonawcy, musi odpowiadaé pod wzgledem
typow i iloéci wskazaniom zawartych w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Zamawiajacego. W przypadku
braku ustalen w takich dokumentach sprzg¢t musi by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Zamawiajacego. Liczba i
wydajno$¢ sprzgtu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami okres§lonymi w dokumentacji
projektowej, warunkach kontraktu i wskazaniach Zamawiajacego w terminie przewidzianym umowa. Sprzet bedacy
wlasnosciag Wykonawcy lub wynajety do wykonywania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie technicznym i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska, przepisami dotyczacymi jego uzytkowania oraz
przepisami BHP. Wykonawca dostarczy Zamawiajacemu

kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Wariantowe uzycie sprzgtu jest mozliwe gdy przewiduje taki przypadek dokumentacja projektowa, pod warunkiem
uzyskania akceptacji Zamawiajacego. Jakikolwiek sprzet, maszyny i urzadzenia oraz narzg¢dzia nie gwarantujace zachowania
warunkow umowy, zostana przez Zamawiajacego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na jakos¢
wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow. Dobor srodkéw transportowych Wykonawca przedstawia do
akceptacji Zamawiajacego. Liczba §rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej i wskazaniach Zamawiajacego w terminie przewidzianym umowa. Przy ruchu po drogach
publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego. Wykonawca bedzie na biezaco i na
wlasny koszt usuwac wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych i dojazdach do
budowy.

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1 Ogélne zasady wykonywania robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos$¢ zastosowanych

materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami specyfikacji techniczne;j,
projektem organizacji robot oraz poleceniami Zamawiajacego. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne



wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Zamawiajacego.

5.2 Wspélpraca Zamawiajqcego i Wykonawcy.

Zamawiajacy bedzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawach zwiazanych z jakoscia robot, ocena jakosci materiatow i
postepem robot, a ponadto we wszystkich sprawach zwigzanych z interpretacja dokumentacji projektowe;j i specyfikacji
technicznej oraz dotyczacych akceptacji wypelniania warunkow kontraktu przez Wykonawce. Jest on upowazniony rowniez
do kontroli wszystkich roboét i kontroli wszystkich materialéw dostarczonych na budowg lub na niej produkowanych,
wlaczajac przygotowanie i produkcje materiatow. Zamawiajacy powiadomi Wykonawce o wykrytych wadach i odrzuci
wszystkie te materiaty i roboty, ktore nie spelniaja wymagan jakosciowych okreslonych w dokumentacji projektowej i w
specyfikacji technicznej. Przy podejmowaniu decyzji Zamawiajacy uwzgledni wyniki badan materiatéw i robot, rozrzuty
normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, do§wiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych
oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwesti¢. Polecenia Zamawiajacego powinny by¢ wykonywane nie pézniej niz
W czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawceg pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z
tego tytuhu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Program zapewniania jakosci robot

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Zamawiajacego programu zapewnienia
jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania roboét, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantujace wykonywanie robot zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna oraz poleceniami i
ustaleniami przekazanymi przez Zamawiajacego. Program zapewnienia jako$ci powinien zawierac:

organizacj¢ wykonywania robot,

termin i sposob prowadzenia robot,

organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot — zasady BHP,

wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,

wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegélnych elementow robot,

wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiardéw i kontroli

sposob oraz forme¢ gromadzenia wynikéw pomiar6w i kontroli oraz zapis pomiaréw, a takze wycigganych wnioskow i
zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposéb i forme przekazywania tych informacji
Zamawiajacemu, wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

sposOb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét.

Celem kontroli robot jest takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé¢ zatozong jako$¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole oraz jako$¢ materialdw. Zapewni on odpowiedni system kontroli
wlaczajac personel, sprzet.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Zamawiajacy moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy. Wykonawca musi przeprowadzi¢ pomiary i badania
materialéw oraz robét z czestotliwoécig zapewniajaca stwierdzenie, Se roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w dokumentacji technicznej 1 specyfikacji robot. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwosci sa
okreslone w normach i wytycznych. W przypadku gdy nie zostaty one tam okreslone, Zamawiajacy ustali jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewni¢

wykonanie zgodnie z umowa. Wykonawca dostarczy Zamawiajacemu §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i
sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacje lub $wiadectwo wzorcowania, zostaty prawidlowo wykalibrowane i
odpowiadaja wymaganiom norm okre$lajacych procedure badan. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i
prowadzeniem badan materialow ponosi Wykonawca.

6.3 Pomiary.

Wszystkie badania i pomiary musza by¢ prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku gdy normy nie obejmuja
jakiegokolwiek badania w specyfikacji technicznej, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury (np. warunki
producentow urzadzen) zaakceptowane przez Zamawiajacego. Przed przystapieniem do pomiarow lub badan Wykonawca
powiadomi Zamawiajacego o rodzaju, miejscu, terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Zamawiajacego.

6.4 Raporty 7 pomiarow.

Wykonawca musi przekazywaé Zamawiajacemu kopie raportu z wynikami pomiardw jak najszybciej, nie pézniej jednak niz
terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badan bgda przekazywane Zamawiajacemu na formularzach
wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych wzoréw przez niego zaaprobowanych.



6.5 Certyfikaty i deklaracje.

Zamawiajacy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore spelniaja wymagania Ustawy z dnia 16.04.2004 r. w
wyrobach budowlanych, a w szczegdlnosci te, ktore posiadajg w zakresie wymagan podstawowych:

certyfikat CE lub na znak bezpieczenstwa (dla wyrobow krajowych) wskazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie stosownych norm zharmonizowaych lub europejskich aprobat technicznych badz
krajowa specyfikacja techniczna uznana przez Komisj¢ Europejska za zgodna z wymaganiami podstawowymi,

deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej dla wyrobow majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i
bezpieczenstwa, umieszczonych w okreslonym przez Komisje Europejska wykazie.

W przypadku stosowania wyrobow budowlanych, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy wyrobu albo wyrobu
budowlanego, ktorych wiasnosci uzytkowe, odnoszace si¢ do wymagan podstawowych, rdznig si¢ istotnie od wlasciwosci
okreslonych w Polskiej

Normie wyrobu, obj¢tego mandatem udzielonym przez KE na opracowanie norm zharmonizowanych lub wytycznych do
europejskich aprobat technicznych lub wyrobu objetego wykazem ministra wiasciwego do spraw budownictwa, Wykonawca
powinien przedstawi¢ ich wazne (aktualne) Aprobaty Techniczne.

6.6 Dokumenty Budowy.

Dziennik Budowy - jest dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od przekazania
Wykonawcy placu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty
powinny by¢ oznaczone kolejnym numerem zalacznika i opatrzone data i podpisem Kierownika Budowy i Zamawiajacego.
Do Dziennika Budowy nalezy wpisywaé w szczegolnosci:

datg przekazania Wykonawcy placu budowy,

datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j,

date przekazania przez Wykonawce planu bioz,

uzgodnienie przez Zamawiajacego programu zapewnienia jakosci i harmonogramow robot,

termin rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,

przebieg robot w formie istotnych informacji — uwagi i polecenia Zamawiajacego,

daty i przyczyny przerw w robotach i wstrzymania robot,

zgloszenia i daty odbiordw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czg§ciowych i koncowych odbioréw robot,
wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe;,

dane dotyczace czynnosci geodezyjnych,

dane dotyczace sposobu realizacji zabezpieczenia robot,

dane dotyczace jakosci materialow, pobieranych probek oraz wyniki przeprowadzonych badan,

inne informacje istotne dla przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy powinny by¢ przedtozone Zamawiajacemu do
ustosunkowania si¢. Decyzje Zamawiajacego wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska. Wpis Projektanta do Dziennika Budowy obliguje Zamawiajacego do ustosunkowania sie¢.
Projektant nie jest jednak strong kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

Rejestr obmiaréw - stanowi dokument na rozliczenie faktycznego postepu kazdego elementu robdt. Obmiary wykonywanych
robot przeprowadza si¢ w jednostkach przyjetych w kosztorysie ofertowym i wpisuje do rejestru obmiardw.

Pozostate dokumenty budowy: pozwolenie na budowe, protokoty przekazania placu budowy, umowy cywilnoprawne z
osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne, polisy ubezpieczeniowe, protokoty odbioru robét, protokoty z narad i
ustalen, korespondencja na budowie. Dokumenty powinny by¢ przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginigcie jakiegokolwiek dokumentu budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w sposob
przewidziany prawem. Wszystkie dokumenty budowy powinny by¢ zawsze dostgpne dla Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogdlne zasady obmiaru robot.

Obmiar robdt okresla faktyczny zakres wykonywanych roboét zgodnie z dokumentacja projektowa i specyfikacja techniczna.
Wyniki obmiaru bgda wpisane do rejestru obmiaréw. Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzany z czgstotliwoscia i w
czasie okreslonym w umowie.

7.2 Urzqdzenia i sprzet pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy stosowany w czasie obmiaru robdot musi zyskac akceptacje Zamawiajacego. Jezeli

sprz¢t wymaga badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiadaé¢ wazne Swiadectwa legalizacyjne lub $wiadectwa
wzorcowania.



8. ODBIOR ROBOT
8.1 Rodzaje odbioréw robot.

W zaleznosci od ustalen zawartych w specyfikacji technicznej, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru,
dokonywanym

przez Zamawiajacego przy udziale Wykonawcy:

a) odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbior czgiciowy,

¢) odbior ostateczny,

d) odbiér pogwarancyjny.

8.2 Odbidr robdt zanikajgcych.
Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakos$ci wykonanych robot, ktore w

dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu. Bedzie on dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt
i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot. Odbioru dokonuje Zamawiajacy.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot elektrycznych, ktére zostana
zrealizowane

w ramach zadania : Projekt budowlany "Remontu pomieszczen kuchni i stotowki szkolnej
w Szkole Podstawowej nr 7", ul. Zimna16 zlokalizowanej na dziatce nr ewid. 484",
obreb 15.

Niniejsza Specyfikacja odnosi sie do zakresu ujetego w dokumentacji:
1. Projekt wykonawczy— INSTALACJE ELEKTRYCZNE

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robét, ktére
zostang zrealizowane w ramach zadania —Projekt budowlany "Remontu pomieszczen kuchni i stotéwki szkolnej w
Szkole Podstawowej nr 7", ul. Zimna16 zlokalizowanej na dziatce nr ewid. 484", obreb 15.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji
Robo6t wymienionych w punkcie 1.1
1. Instalacje elektryczne
Opracowanie stanowigce podstawe do sporzadzenia niniejszej ST, zawiera nastepujgce grupy robét instalacji
elektrycznych:
o Montaz zaprojektowanych wewnetrznych linii zasilajgcych,
o Montaz tablicy kuchnii RK
e Montaz instalacji ogdélnych gniazd wtynkowych 230VAC
o Montaz instalacji gniazd natynkowych 400VAC
o Montaz instalacji oswietlenia podstawowego
e Montaz instalacji oswietlenia ewakuacyjnego
* Montaz instalacji przeciw-przepieciowej
* Montaz instalacji przeciwporazeniowa
o Montaz instalacji wyréwnawczej
* Montaz instalacji zasilania uktadu wentylacji

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zawartych w projekcie
wykonawczym i obejmuje zasilanie i rozdziat energii elektrycznej oraz instalacje i urzgdzenia wymieniane wg
niniejszego opisu:

1 Wewnetrzna linia zasilajgca TK

2 Tablica rozdzielcza kottowni TK

3 Instalacja o$wietlenia podstawowego

4 Instalacja o$wietlenia ewakuacyjnego
5 Instalacja gniazd wtykowych 230V AC
6 Instalacja gniazd sitowych 400VAC

7 Instalacja przeciw-przepieciowa

8 Ochrona przeciwporazeniowa

9 Instalacja wyréwnawcza

10 Instalacja zasilania uktadéw wentylacji

WLZ z istn. rozdzielnicy gtéwnej TG

Z istniejacej tablicy licznikowej zasili¢ kablem N2XH-J5x16 projektowang tablice kuchni TK.. Kabel do zasilania
kuchni zabezpieczony bedzie istniejgcymi bezpiecznikami topikowymi DO2-50A w istniejgcym roztgczniku
bezpiecznikowym R303. Kabel uktada¢ pod tynkiem.

Tablica rozdzielcza kuchni TK

Rozdzielnice kuchni wykona¢ natynkowo w obudowie co najmniej IP65 Tablice montowac w kuchni zgodnie z
rysunkiem. Z rozdzielnicy zasili¢ wszystkie urzadzenia znajdujace sie w kuchni zgodnie z rysunkami.



Instalacja ogolnych gniazd wtykowych 230V AC

Instalacje gniazd wtykowych wykonaé pod tynkiem do poszczegdinych gniazd przewodami bezhalogenowymi
NHXMH-J 3x2,5 o izolacji 500V. Gniazda w pomieszczeniach montowac pod tynkiem na wysokosci od podtogi
wskazanej na rysunkach ,podwdjne modutowe z bolcem ochronnym zgodnie z opisem na planach. W tazienkach
gniazda montowac na wysokosci wskazanej na rysunkach w odlegtosci co najmniej 0,6m od brodzikéw
hermetyczne z bolcem IP44. Przewody prowadzi¢ réwnolegle i prostopadle do podtogi tak aby oming¢ instalacje
stabopradowg w ciggach poziomych i pionowych a jedynie zblizenie z instalacjg stabopragdowa moze nastgpic
przy skrzyzowaniu przewodoéw. Przewody podtynkowe przykry¢ co najmniej 5mm warstwg tynku.

Obwody zabezpieczy¢ wytgcznikami nadmiarowymi S301B16A oraz wyt. réznicowo-prgdowym delta 1=30mA

Instalacja ogolnych gniazd wtykowych 400V AC

Instalacje gniazd wtykowych wykonaé¢ pod tynkiem przewodami bezhalogenowymi zgodnie z opisem na
rysunkach. Gniazda IP44 z wytacznikami montowaé na wysoko$ci podanej na rysunkach od podtogi na tynku.
Przewody prowadzi¢ réwnolegle i prostopadle do podtogi tak aby oming¢ instalacje staboprgdowg w ciggach
poziomych i pionowych a jedynie zblizenie z instalacjg staboprgdowg moze nastgpic¢ przy skrzyzowaniu
przewodow. Przewody podtynkowe przykry¢ co najmniej 5mm warstwg tynku.

Obwody zabezpieczy¢ wytgcznikami nadmiarowymi zgodnie z oznaczeniami na schematach tablic , oraz wyt.
réznicowo-prgdowym delta [=30mA

Instalacja oswietlenia podstawowego

Oswietlenie klatki schodowej zasili¢ z tablicy TK. W pomieszczeniach suchych stosowac osprzet p/t IP44 i oprawy
LED IP66 mocowane bezposrednio na stropie. Instalacje o$wietleniowg wykona¢ pod tynkiem przewodami typu
NHXMH-J 3x1,5 4x1,5 oraz 5x1,5 o izolacji 500V. Przewody podtynkowe przykry¢ co najmniej 5mm warstwg
tynku. Plan instalacji pokazano na rysunkach. W instalacji zewnetrznej, kuchni i tazienkach oraz pomieszczeniach
technicznych stosowac osprzet IP44 i oprawy o stopniu szczelno$ci co najmniej IP65. Obwody zabezpieczyé
wyfgcznikami nadmiarowymi S 301B10 oraz wyt.réznicowo-pragdowym delta I=30mA.

Zapalanie oswietlenia konwencjonalne za pomocg wytgcznikow i przetgcznikow .

Instalacja oswietlenia awaryjnego i kierunkowego

Czes¢ opraw zaznaczonych na rysunku spetniajg funkcje ,0$wietlenia awaryjnego i ewakuacyjnego przy zaniku
napiecia podstawowego z sieci energetyki. Oprawy posiadajg wtasne akumulatory i moduty o$wietlenia
awaryjnego dziatajgce 1 godz po zaniku napiecia i zatgczajgce sie samoczynnie i niezwtocznie po zaniku napiecia
podstawowego .Do opraw oswietlenia awaryjnego doprowadzi¢ zyte przewodu do kontroli napiecia
podstawowego. Ponadto zastosowac oprawy ewakuacyjne kierunkowe z wtasnym zZrédtem zasilania
,uruchamiajgce sie samoczynnie po zaniku napiecia podstawowego .

Oprawy kierunkowe zasili¢ z rozdzielnicy TK.

Oprawy na ciggach komunikacyjnych , przed wyj$ciami oznaczone na planach instalacji jako awaryjne-
kierunkowe powinny by¢ wyposazone w inwertery z wlasnymi akumulatorami do pracy 1h. Oprawy awaryjne
powinny sie zapala¢ bezzwtocznie po zaniku napiecia w sieci. Oprawy oswietlenia ewakuacyjnego wyposazy¢ w
odpowiednie piktogramy pokazujgce kierunki ewakuaciji i oznaczajgce wyjscia ewakuacyjne .Natezenie
oswietlenia na ciggach komunikacyjnych powinno wynosi¢ co najmniej 1Lx .

Zastosowane oprawy powinny posiada¢ autotest z bezposrednim odczytem w kazdej oprawie

i muszg posiada¢ certyfikat CNBOP.

Ochrona przeciw-przepieciowa

Dodatkowg ochrone przed skutkami wytadowan atmosferycznych oraz przed skutkami przepie¢ wywotanych
czynnosciami tgczeniowymi stanowi¢ bedg odgromniki typu C -2 stopien zainstalowane w rozdzielnicy gtéwnej TK
Punkt PE ochronnikéw przepieé¢ potgczy¢ z instalacjg uziemienia przewodem LgY 16 o izolacji zotto-zielonej.

Ochrona przeciwporazeniowa .

Jako ochrone od porazeh przez dotyk posredni zastosowac system samoczynnego, szybkiego wytaczenia
zasilania w uktadzie sieciowym TN - S, zgodnie z normg PN-HD 60364-4-41.

Ochronie podlegajg wszystkie rozdzielnie i tablice rozdzielcze oraz obwody z nich zasilane. Indywidualne
zabezpieczenie podstawowe obwodéw odbiorczych gniazdowych i oswietleniowych wytgcznikami instalacyjnymi
nadpragdowymi oraz jako ochrona uzupetniajgca wytgcznikami ochronnymi réznicowo-prgdowymi o czutosci
30mA zapewnig ochrone przed dotykiem posrednim.

Przewody ochronne ,PE” nalezy doprowadzi¢ do wszystkich opraw oswietleniowych i gniazd wtykowych oraz
odbiornikéw sitowych ( pompy, wentylatory i inne).



Instalacja wyrownawcza .

W pom. wodomierza wykona¢ gtéwng szyne wyréwnawczg z bednarki ocynkowanej 25x4 i potgczy¢ z uziomem
otokowym bednarkg ocynkowang 25x4 poprzez ztgcze kontrolne. Szyne mocowac 0,5m nad posadzka. Do
G.S.W. fgczy¢ wszystkie przewodzace czesci innych instalacji nie bedgce w warunkach normalnej pracy pod
napieciem(, urzadzenia wentylacji zacisk PE w tablicy RK , instalacja wody ,CO ,gazu i metalowe elementy
obudéw urzadzen kuchennych itp.) linkg LgY 6 .

Zachowac kolorystyke zétto-zielong . Bednarke pomalowac w paski zoétto-zielone.

Inne czesci metalowe w kuchni n.p . zlewy metalowe ,stoty lub blaty metalowe potgczy¢ z zaciskiem G.S.W.
LgY4 lub LgY2,5 w peszlu ochronnym.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi Polskimi Normami oraz z definicjami podanymi w ST EL ,Wymagania
0golne”.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace Roboét

1. Ogolne wymagania dotyczace Robot podano w ST — EL ,Wymagania ogélne” .

2. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robot oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowg
i ST-EL.

2. MATERIALY

2.1. Warunki ogélne stosowania materiatow

Wedtug ST EL poz. 2.1+2.4 i 2.6 wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty, dla ktérych normy PN i BN
przewidujg posiadanie zaswiadczenia o jakosci lub atestu, powinny byé zaopatrzone przez producenta w taki
dokument. Inne materiaty powinny byé wyposazone w takie dokumenty na Zyczenie Inwestora. Przewody
bezhalogenowe powinny mie¢ izolacje na 500V a kable bezhalogenowe n.n. 1kV.

2.2. Deklaracja zgodnosci
Wyroby i materiaty elektryczne, wymienione w zarzgdzeniu dyrektora Polskiego Centrum Badan i Certyfikacji z 28
marca 1997 r. (MP nr 22 z 1997 r. poz. 216), powinny posiada¢ aktualny certyfikat na znak bezpieczenstwa.

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace Sprzetu podano w ST — EL ,Wymagania ogélne”.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace Transportu podano w ST — EL ,Wymagania ogélne”. Materiaty mogg by¢
przewozone dowolnymi srodkami transportu. Urzgdzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane
do przewozu elementow, konstrukciji itp. niezbednych do wykonania robot. Przewozone srodkami transportu
elementy powinny by¢ zabezpieczone przed ich uszkodzeniem, przemieszczaniem i w opakowaniach zgodnych
wymaganiami producenta. Zaleca sie dostarczanie materiatéw do stanowisk montazowych bezposrednio przed
ich montazem w celu uniknigecia dodatkowego transportu wewnetrznego z magazynu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne warunki wykonania robét
1. Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania Robét podano w ST —EL ,Wymagania ogdine”.
2. Instalacje elektryczne nalezy wykonywac¢ po zakonczeniu wszystkich innych prac instalacyjnych w budynku .

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci Robét podano w ST — EL ,Wymagania ogdine”.

Kontrola jakosci robot obejmuje sprawdzenie w trakcie realizacji : odpowiedniego przygotowania pracownikow
wykonawcy (Swiadectwa, dopuszczenia, przeszkolenia); wlasciwej dokumentacji projektowej z klauzulg ,do
realizacji” ; zgodnosci materiatow ze specyfikacjg projektows i ich stanu technicznego; prawidtowos¢ montazu;
prawidtowego prowadzenia pomiaréw i testow.

6.1 Trasy kablowe

Po wykonaniu instalacji nalezy jg sprawdzi¢ wg PN-IEC 60364-6-61 2000 ,Sprawdzenie odbiorcze”.

1- nalezy sprawdzi¢ czy nie pozostawiono ostrych krawedzi koryt kablowych przy zejsciach kabli

2- nalezy sprawdzi¢ czy izolacja kabli posiada widoczne uszkodzenia powtoki zewnetrznej

3 -nalezy sprawdzic¢ tuki kabli sg odpowiednie i nie majg zagie¢

4- sprawdzenie kabli i osprzetu kablowego polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z wymaganiami norm
przedmiotowych lub dokumentéw wedtug ktérych zostaty wykonane, na podstawie atestow, protokotéw odbioru
albo innych dokumentow.



5- sprawdzenie ciggtosci zyt (roboczych i powrotnych) oraz zgodnosci faz nalezy wykona¢ przy uzyciu
przyrzgdow o napieciu nie przekraczajgcym 24 V. Wynik sprawdzenia nalezy uzna¢ za dodatni, jezeli
poszczegolne zyty nie

majg przerw oraz jesli poszczegdélne fazy na obu koncach linii sg oznaczone identycznie.
6- pomiar oporu izolacji przewodow nalezy wykonaé za pomocg megaomomierza o napieciu nie mniejszym niz
0,5kV, dokonujgc odczytu po czasie niezbednym do ustalenia sie mierzonej wartosci. Wynik pomiaru nalezy
uzna¢ za dodatni, jezeli opér izolacji wynosi co najmniej 1Mom
7- pomiar oporu izolacji kabli nalezy wykonaé za pomocg megaomomierza o napieciu 2,5 kV, dokonujgc odczytu
po czasie niezbednym do ustalenia sie mierzonej wartosci. Wynik pomiaru nalezy uznaé¢ za dodatni, jezeli opor
izolacji wynosi co najmniej:
- 0,75 dopuszczalnej wartosci oporu izolacji kabli wykonanych wg PN-77/E-90270, PN-76/E90300 i ZN-
70/MPM-13-K1099.

WYTYCZNE REALIZACJI ROBOT ELEKTRYCZNYCH

o Catos¢ nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujacymi normami i przepisami oraz zgodnie z ,Warunkami wykonania
i odbioru robét budowlano- montazowych. - instalacje elektryczne .”
o Po wykonaniu instalacji dokona¢ pomiaru :

- rezystancji izolacji,

- impedanciji petli zwarcia

- badania wytgcznikéw réznicowo -prgdowych

- rezystancji uziemien i ciggtosci przewoddéw ochronnych

- natezenia o$wietlenia podstawowego

- natezenia oswietlenia ewakuacyjnego

Wyniki zaprotokotowa¢ i dostarczy¢ inwestorowi

» Wykonawca w uzgodnieniu z inwestorem moze wybraé urzadzenia innych niz podanych w projekcie
producentéw pod warunkiem zachowania nie gorszych jak w projekcie parametréw technicznych .

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne wymagania dotyczgce obmiaru Robét podano w ST — EL ,Wymagania ogdélne”.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace odbioru Robot podano w ST — EL ,Wymagania ogoélne”.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

W zakresie robét elektrycznych objetych projektem nalezy stosowaé wymagania zawarte w nastepujgcych
normach:

1. PN-HD 60364-4-41 ,Ochrona przeciwporazeniowa’

2. PN-IEC 60364-4-43 ,Ochrona przed pradem przetezeniowym”;

3. PN-IEC 60364-4-45 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed obnizeniem napiecia.

. PN-IEC 60364-4-443 ,Ochrona przed przepieciami atmosferycznymi lub fgczeniowymi”;

. PN-HD 60364-5-54 ,Uziemienia i przewody ochronne”;

. PN-IEC 60364-5-523 ,,Obcigzalnos$¢ dtugotrwata przewodow”

. PN-EN 1838 ,Oswietlenie awaryjne”

. PN-IEC 60364-6-61 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie.
Sprawdzanie odbiorcze.

9. EN 12464-1 ,Swiatto i o$wietlenie .O$wietlenie miejsc pracy”
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